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RT1003 v2

Hochstleistungen selbst unter schwierigen

GNSS-Bedingungen

Mit Unterstutzung fur die
Satellitenkonstellationen GPS, GLONASS,
Galileo und BeiDou in Kombination mit der
innovativen IMU-Technologie von OxTS

ist die RT1003 v2 eine kosteneffektive
Option zur Erfassung genauer Positions-,
Orientierungs- und Bewegungsdaten, auch
unter ungunstigen GNSS-Bedingungen.

oxts.com

Anwendungsbereiche:

—+

—+

—+

+

Tests auf offener Strafde
Fahrzeugdynamiktests
Motorraddynamiktests
Schwimmwinkelmessung
Plattformen fur AEB/VRU-Tests

Steuerung von Fahrrobotern

Qoxrs



Genauigkeit, auch unter schwierigen Bedingungen

Neue IMU-Technologie von OXTS

Wirkt der Positionsdrift bei
vorubergehenden GNSS-Ausfallen
entgegen.

Beschleunigungsfilter

Rauschunterdrickung bei der Beschleu-
nigung und Winkelbeschleunigung

OxTS gx/RTK Inertial Relock

Nutzt IMU-Messungen, um die erneute
Satellitenakquisition nach Brlcken,
Tunneln und Strafdenabschnitten unter
dichten Baumkronen, die den Kontakt zu
GNSS vollstandig unterbrechen, von his
zu zwanzig auf rund flinf Sekunden zu
beschleunigen.

Schnittstelle fir NEU: Quad-GNSS- OxTS ix/Single-Satellite-Support

Raddrehgeber Unterstiitzung

Ermoglicht das Einlesen von GPS, GLONASS, Galileo und ,S?jrgt daf‘{“ﬁé‘ss d'g Na‘l’l'_gatm”s'os“r‘g

Geschwindigkeitsaktualisie- BeiDou: Verbessert die Genauig- Jde, en Férelc,, I,afnG Gl |.tekn .nutzt, um

rungen in Echtzeit zur keit von Positionsdaten in |e.g|r0 MR Bl bt o

Reduzierung von schwierigen GNSS-Umgebungen ki’

Positionsabweichungen. durch maximale Satellitenab-

deckung entlang lhrer Route.

Test- und Validierungsfunktionen: Zusatzliche Optionen:

+ Inder Komplettversion gibt NCOM Geschwindigkeits-, + ,CAN Acquisition” unterstutzt die Protokollierung von
Beschleunigungs-, Winkelbeschleunigungs- und alle 12 Nachrichten vom CAN-Bus eines Drittanbieters
anderen relevanten Test- und Validierungsmesswerte aus, direkt in der RT1003 v2 und ihre Anzeige in Echtzeit,
die in NCOM Lite nicht verfugbar sind. zusammen mit den inertialen Messwerten.

+ ,Multiple Slip Points” berechnet den Schwimmwinkel von bis +  Die Kalibrierung nach IS0 17025 sorgt fur
zu acht vom Benutzer kanfigurierten Referenzpunkten aus. eine nationalen Standards entsprechende

Ruckverfolgbarkeit.
+ ,lLocal Coordinates” versetzt Daten vom Ursprung eines

lokalen Koordinatensystems. + Ein PTP-Master gestattet die Zeitsynchronisierung

mit anderen Geraten Uber Ethernet.
+ ,Surface Tilt" vergleicht Roll- und Pitch-Messungen mit der

Neigung der Strecke. + 250 Hz Output” bietet eine héhere Datenaus-

gaberate als den Standardwert von 100 Hz.
+ Die Schnittstelle fur Fahrroboter sorgt fur Kompatihilitat mit

Lenk- und Plattformrobotern.

+ ,Target Compatibility” in RT-Range hietet eine kostenglins-
tige Alternative fur Szenarien mit mehreren Beteiligten.



Spezifikation im Uberblick:

Positions- Max. Abweichung
genauigkeit Richtung
Max. Abweichung Yaw-Rate

Geschwindigkeit

Max. Abweichung Max. Abweichung
Schwimmwinkel Roll/Pitch

Ausgaberate

FEATURES

Nutzt GPS, GLONASS, Galileo und BeiDou

gx/ix mit enger Kopplung

Duale Antenne

Nicht ITAR-pflichtig

Schnittstelle fur Fahrroboter

Schnittstelle fur Raddrehgeber

Kompatibilitat mit RT-Range-Zielen

OPTIONEN

250 Hz Ausgaberate

Kalibrierung gemaf3 1ISO 17025

CAN-Einspeisung

PTP-Master

Filter zur Vibrationsunterdrtickung in
Rennfahrzeugen

Was spricht fur die RT1003 v2?

Maximale Satellitenabdeckung entlang
lhrer Route

+  Win GNSS-Empfanger mit dualer Antenne unterstutzt
die Nutzung der vier wichtigsten GNSS-
Konstellationen: GPS, GLONASS, Galileo und BeiDou.

+  OXTS ix/Single-Satellite-Support sorgt dafur, dass
die Navigationslosung jeden erreichbaren Satelliten
nutzt, um die grofstmaogliche Genauigkeit zu erzielen.

Minimierung der Abweichung bei
GNSS-Ausfallen

+  OxTS IMU-Technologie wirkt der Positionsdrift in
kurzen Perioden chne GNSS-Abdeckung entgegen.

Beschleunigung der erneuten
Satellitenakquisition

+  Nach kurzen GNSS-Ausfallen kammt OXTS gx/RTK
Inertial Relock zum Einsatz und beschleunigt
die erneute Satellitenakquisition mithilfe von
IMU-Messungen von his zu zwanzig auf rund funf
Sekunden.

Alles, was Sie benotigen

+ Inder RT1003 v2 haben wir mit GNSS-Empfangern,
einer inertialen Messeinheit (IMU], Speicherplatz
und einem Echtzeitprozessor alle flir genaue
Messungen erforderlichen Komponenten in einem
Gerat kombiniert.

+  Alle INS-Gerate von OXTS werden mit einer um-
fangreichen, im Leistungsumfang inbegriffenen
Softwaresuite fir die Konfiguration und Uberwa-
chung sowie das Postprocessing und die grafische
Darstellung der erfassten Daten ausgeliefert.

+  Kostenloser Support fur technische und
Konfigurationsfragen

Problemloser Exportin alle Welt

+ Die RT1003 v2 ist nicht ITAR-pflichtig und kann daher
ohne Exportlizenz weltweit ausgeliefert werden.



Positionshestimmung GPS L1, L2C Abmessungen 142 x 77 x 41 mm
GLONASS L1, L2

} Gewicht 435¢g
BeiDou B1, B2
Galileo E1, ES Eingangsspannung 10-31V
Positionsgenauigkeit [CEP) Stromverbrauch g W
16m
SPS
RTK 0,02 m Betriebstemperatur -40°C his +70° C
Velacity accuracy [RMS) 0,1 km/h Vbl LSS Z2 2 (R
Max. Abweichung Rall/Pitch (o] 0,05° Sl I Sg@llims
T —— 0,1°/s Interner Speicher 32 GB
Max. Abweichung Richtung (10)*  0,1° SIS P65
Max. Abweichung Schwimmwinkel  0,25°
Aufwarmzeit < 3min
Typ Akzelerometer Gyroskop
Positionsdrift nach GNSS-Ausfall Technologi e T
ohne Raddrehzahlsensor* SR
10s <0,5m Wertebereich 8g 480°/s
60 s <20m i . .
40’ <500 m Bias-Stabhilitat 0,08 mg 5°/h
Skali fakt 0,08 % 0,3 %
Positionsdrift nach GNSS-Ausfall ety ° °
mit Raddrehzahlsensor® Random Walk 0,06 m/s/=h 0,48°/-h
10 e Ach ich 0,03 0,05
< o < .
60's <m chsenausrichtung b ,
240 s <20m
Duale Antenne? IE
RT-Strut
Eine schnelle und einfache Methode zur Befestigung des Systems
an einem Fahrzeug
Ethernet 10/100 Base-T RT-Base S
CAN bis zu 1 Mbit/s Eine tragbare, wetterfeste Basisstation flir GNSS-Karrekturen
Serial Konfigurierbarer RS232-Part RT-XLAN
Zuverlassige WLAN-Kommunikation zwischen Fahrzeugen fur
grofde Distanzen
L Nur bei unverstelltem Himmel 3 Die fur duale Antennen angegebenen Werte wurden
® Mit 10 Hz Grenzfrequenz gefiltert mit einem Antennenabstand von 2 m gemessen.
4 Simuliert
500 PPR
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